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Entradas Digitales

Arduino incorpora multiples pines que pueden funcionar como entrada y salida. Vamos a probar a utilizar
como entrada para leer datos de sensores externos.

Las entradas digitales permiten leer un valor ON / OFF segun el voltaje que se aplique en el pin
correspondiente.

Si se aplica un voltaje menor de 2v se leera un valor LOW (un “0” 16gico)
Si se aplica un valor mayor de 3v se leera un valor HIGH (un “1” I6gico)

El esquema para conectar un pulsador/interruptor a una entrada digital de Arduino es:
Switch connected to a digital input on the arduino :

+ 5v

I

Digital input pin

10K gg Esvm:?m D”I‘M:“JMQ 5

En la mayoria de casos podemos utilizar un médulo de pulsador que incorpora la resistencia y simplifica
las conexiones:

Algunos de estos mddulos estdn conectados de forma invertida al esquema anterior, de forma que la
entrada estard activa (HIGH/ON) en reposo y se desactivard (LOW/OFF) al pulsar,

Los bloques utilizados para leer el valor de una entrada digital o un pulsador son:

Pulsador o sensor con salida ALTO/HIGH/ON Pulsador o sensor con salida BAJO/LOW/OFF
cuando estd pulsado o activo cuando estd suelto o inactivo

Leer digital Pin no | Leer digital Pin

Pulsador .hns. Pin Lagica invertida [ Pulsador ._ - Pin Légica invertida
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Entradas Digitales -1 Encender un led con pulsador C\) CADIG0 D PROYECTO: q

Encenderemos un led mientras el pulsador esté pulsado, si no el led permacera apagado

[ (o) si Pusador gy Pin Légica invertida [

hacer Gsbribirdigital Pin EX3 0K
sino L_Escribir digital Pin

Entradas Digitales -2 Conmutacién de un led con un pulsador C\) CODIG0 DE PROVECTO: q

Encender y apadar un led con un unico pulsador.

Inicializar

Establecer = |, (CkD
hEscribir digital Pin

Pulsador &1&' Pin Légica invertida [

O

hacer [ Establecer ([T iRl = | (SikD
Escribirdigital Pin EED

sino LEstabIecer led encendido ~

Escribir digital Pin ON *
repetr G Rl Pulsador '.{"' Pin Légica invertida [

hacer LE_Sperar D | milisegundos

¢Para qué sirve el bloque “repetir mientras...” ?
¢Qué pasa si lo quitamos?
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Entradas Digitales -3 Control de intensidad con dos pulsadores C\) CADIG0 D PROYECTO: q

Conectaremos dos pulsadores y un led. Un pulsador aumentara la intensidad del led y otra la disminuira.

Inicializar

Lfstablecer = .0

Pulsador .:.."" Pin ERED Légica invertida [

intensidad - 1| < * I 255
hacer 'LEsfabIecer= : Cintensidad + W+ * 10 1)

" Pulsador .:.."" Pin [EEBED Logica invertida [

(&) si intensidad - | > - 80}
hacer "LEst.abIecer: : “intensidad © - * 100 1 1

Escribir analagica (PWM) Pin Valor .
Esperar milisegundos

Entradas Digitales -4 Control de led con palmada C\) CO0IG0 DE PROYECTO: q

Utilizaremos un sensor de sonido con salida digital (O/OFF sin sonidoy 1/0ON cuando detecta sonido).

El programa encederd el led durante 5s cuando detecte un sonido fuerte.

(Comprueba los pines del sensor, seguramente con coinciden con el del esquema. Debes conectar la
salida digital DO del sensor al pin 8)

Micréfono

Ajuste de
Sensibilidad

[ (=) si Leer digital Pin €K

hacer | Escribir digital Pin ([EJE [EYED
Esperar [E[) milisegundos

.
2
7
2
<

salida

sino Gscribirdig'rtal Pin
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Entradas Digitales - 5 Detector de movimiento PIR C\) CO0IG0 DE PROYECTO: q

El sensor de movimiento PIR (Passive Infrared) o Pasivo Infrarrojo, reaccionan sélo ante determinadas
fuentes de energia tales como el calor del cuerpo humano o animales. Reciben la variacién de las
radiaciones infrarrojas del medio ambiente que cubre. Es llamado pasivo debido a que no emite
radiaciones, sino que las recibe. Estos captan la presencia detectando la diferencia entre el calor emitido
por el cuerpo humano y el espacio alrededor.

Sensor PIR / Médulo sensor PIR Sensor PIR ajustable

VCC 5-12VDC
OUT (3.3V TTL)
GND _l |

\ Delay Time Adjust

Distance Adjust

MJ'

Realizar un programa que encienda durante 5s un led conectado en el pin 3 cuando detecte movimiento.
El sensor de movimiento PIR lo conectaremos al pin 7.

Inicializar

LLed % Pin EEJ Estado

| (&) si Detector de movimiento (PIR) & & Pin E)

hacer | Led ¥ Pin EEKJ Estado UKD

E;perar 5000 ‘ milisegundos

Pin [EE) Estado
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